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踏板部詳細図　1：10

(100 )

　　躯体精度等を考慮して、搬器と躯体との隙間は100mm（最少50mm）

　　程度を確保するよう計画すること。
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頂部連台平面図　1：50

搬器平面図　1：50

搬器内平面図　1：50

基礎架台平面図　1：50
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カウンターシーブ

PCD600（片側2車）

　側面扉及び制御盤、操作盤は左右入換え可能。

　１５００用（改造）ガイドレールには、頂部連台は取付きません。

　中間部にご使用下さい。

安全装置

扉開閉方式

速度制御方式

操作方法

有効床面積

搬器内寸法

昇降装置

揚　　程

昇降速度

積載荷重

形　　式 ＫＣＥ－２０００Ｈ２

ワイドタイプ　５．85㎡

インバータ制御（回生制動機能付）

ガバナー式落下防止装置

扉開閉確認リミットスイッチ

ロープ緩み検知装置

非常停止押しボタンスイッチ

衝撃緩和装置（鉄塔ベース部）

電　　源

電動機

種　　類

２０００ｋｇ（最大定員３０人）

２２ｋｗ　６ｐ～２台（インバータ制御）

搬器内押しボタン自動運転及び操作レバー手動運転

４４０Ｖ　（５０／６０Ｈｚ共用）

電動チェーン開閉方式（２分割上下開閉）

上・下限リミットスイッチ

最大２２０ｍ

３０ｍ／ｍｉｎ（クライミング時）

各階停止制御装置（エンコーダー）

上・下限ファイナルリミットスイッチ

過荷重防止装置（床下圧縮ロードセル）

１００ｍ／ｍｉｎ

ラック式工事用エレベーター

幅４5００×奥行１３００×高さ２8００（ｍｍ）

最上・下階非常減速検出（エンコーダー）

ラック＆ピニオン方式及びカウンターウエイト方式

過昇防止リミットスイッチ（搬器部及び頂部連台）

衝突防止リミットスイッチ（昇降フレーム）

■仕様

No 名称 単位重量 大組重量
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1,550×2

3,100×2

59×2余巻ドラム

操作盤

インバーター盤

床

本体

屋根

正面扉（上）

正面扉（下）

チェーンカバー

側面扉（上）

側面扉（下）

1,550×2

搬器

基礎ベース

本体

ガイドレール

ケーブルシーブ

搬器フレーム

駆動フレーム

頂部連台

ｶｳﾝﾀｰｳｪｲﾄ

ｵｲﾙﾊﾞｯﾌｧ

スプリング

3.0m

頂部

落下防止装置

尻手ドラム

モーター

エンコーダ

輸送台

輸送台

上部

下部

ケーブル固定ブラケット

本体

本体

本体

2

1
 3,333

(ｋｇ)■部材重量表
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基礎ボルト詳細図　1：10
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ローピング図　1：300

工事用エレベータ（1.0t以上）
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H－03－02
KCE-2000H2　5,6号機
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20      10     13 頂部ラック無しレール不要のため削除

21      05     12 踏板部詳細図修正


