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2-26キリ

No 名称 重量

1

(ｋｇ)■部材重量表

かごユニット

駆動フレーム

標準ポスト

ポスト支持材

ケーブルリール

2

3

4

5

6

2,600

360×2

85

11

27

16ケーブルリールレール

7 330インバータ盤

8 370トランス

9 100抵抗器

種　類

形　式

積載荷重

昇降速度

揚　程

操作方法

搬器内寸法

速度制御方式

電動機

電　源

安全装置

ラック式工事用エレベーター

HCE-９９９W

９９９ｋｇ（最大定員１５人）

2４ｍ/ｍｉｎ

１００ｍ

搬器内自動運転操作方式（テンキー式）

幅４２００×奥行９５０×高さ２１３０（ｍｍ）

トランジスタインバータ制御（DBR制動方式）

三相交流４００/４４０V　５０/６０Hｚ

ガバナー式落下防止装置

過荷重防止装置

各扉リミットスイッチ

上昇下降ファイナルリミットスイッチ

非常停止押しボタンスイッチ

過昇防止装置

踏板検出リミットスイッチ

スプリング緩衝器

上下制限装置（エンコーダ方式）

上下減速装置（エンコーダ方式）

■仕　様

11ｋＷ　2台
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地上盤関係配置図 1：100　
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踏板部詳細図　1：20　

▽搬器床面
▽乗り込み

   ステージ

(100 )

　　据え付け精度および躯体精度等を考慮して、搬器

　　と躯体との隙間は100mm（最少50mm）程度を

　　確保するよう計画すること。
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工事用エレベータ（1.0t未満）
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